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a (57) Abstract: The invention relates to a processing device (5) for body parts (2), comprising a multiaxial conveying robot (6) on 
which at least one support (7) is disposed. The at least one support (7) is provided with one or several multiaxial processing units, 
2 preferably small robots (10). The small robots (10) support different tools and can be controlled individually. 

^ (57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft eine Bearbeitungsvorrichtung (5) fur Karosseriebauteile (2), welche einen mehrach- 
Q sigen Transportroboter (6) aufweist, an dem mindestens ein Trager (7) mit ein oder mehreren mehrachsigen Bearbeitungseinheiten, 
^ vorzugsweise Kleinroboter (10) angeordnet ist. Die Kleinroboter (10) tragen unterschiedliche Werkzeuge und konnen einzeln ge- 
steuert werden. 


